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Przebudowa drogi k. Bazana dz. nr ewid. 1028
w km 0+300-1+300 w miejscowosci Btazowa Dolna

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa ogdlne wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
budowlanych.
1.2. Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych
w pkt. 1.1. zwigzanych z wykonaniem zadania pn.: ,,Przebudowa drogi k. Bazana dz. nr ewid. 1028 w km 0+300-1+300

w miejscowosci Blazowa Dolna”.

2. USTALENIA OGOLNE
2.1. Specyfikacje techniczne

Niniejsze opracowanie zawiera:

Nr Tytut specyfikacji Strona
1 ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH 4-6
2 KARCZOWANIE ZAGAJNIKOW I ZAROSLI 7-8
3 ROBOTY ROZBIORKOWE 9-10
4 ROBOTY ZIEMNE 11-12
5 NAWIERZCHNIE ASFALTOWE 13- 14
6 PODBUDOWY Z KRUSZYW STABILIZOWANYCH MECHANICZNIE 15-16
7 ROWY 17
8 WYKONANIE ODWODNIENIA LINIOWEGO Z RUSZTEM ZELIWNYM 18-19

2.2. Wyszczegolnienie rob6t tymczasowych i towarzyszacych

Wykonawca w cenie jednostki obmiarowej powinien uwzgledni¢ niezbedne koszty:

— organizacji zaplecza budowy (wynajecie, urzadzenie, likwidacje, doprowadzenie energii elektrycznej, wody itp.
w niezbednym zakresie),

— prac pomiarowych,

— ochrony przed dziataniem wéd w trakcie realizacji robot (jesli bedzie to konieczne),

— transportu materialéw do miejsca wbudowania, w tym drogi technologiczne (jesli beda konieczne),

— drég objazdowych i tymczasowych na czas realizacji robot (jesli beda konieczne),

— dokumentacji fotograficznej wykonywanych robot.
2.3. Informacje o terenie budowy

* organizacja robo6t
Roboty budowlane powinny by¢ wykonane na podstawie projektéw organizacji robot. Projekty organizacji robot

powinny by¢ dostosowane do rodzaju, wielkosci i stopnia zlozonosci inwestycji lub danej budowy i powinny zapewniac
prawidiowsy ich realizacje.
* zabezpieczenie interesu 0séb trzecich

a) zgodnie z zawartymi ugodami dotyczacymi wejScia na teren budowy,

b) za szkody wyrzadzone osobom trzecim w czasie realizacji robot, zwigzane z tymi robotami, ponosi

odpowiedzialnos¢ Wykonawca na zasadach ogélnych przewidzianych w Kodeksie Cywilnym,

* ochrona §rodowiska
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W obrebie placu budowy nalezy zabezpieczy¢ istniejace drzewa i krzewy przed zniszczeniem.
* warunki bezpieczenstwa pracy

Przy wykonywaniu rob6t kazdy Wykonawca powinien przestrzega¢ postanowienn Rozporzadzenia Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenistwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych.
Osoby zatrudnione przy wykonywaniu robé6t budowlanych powinny by¢ przeszkolone w zakresie BHP stosownie do
zajmowanego stanowiska, a w przypadku robot specjalistycznych powinny posiada¢ uprawnienia wydane przez powotane do
tego organy pafstwowe.
* zaplecze dla potrzeb wykonawcy

Przed przystapieniem do wykonania robét budowlanych Wykonawca powinien odpowiednio przygotowac teren, na
ktérym te roboty maja by¢ wykonywane, a w szczegdlnosci zorganizowaé zaplecze budowy poprzez wynajecie placu, jego
urzadzenie, ogrodzenie, doprowadzenie energii elektrycznej, wody itp.
* ogrodzenie

Ogrodzenie nalezy ograniczy¢ do ogrodzenia tylko zaplecza budowy tj. miejsca skladowania materialow,
elementéw 1 wyrob6w, wykonywania napraw sprzetu i robét pomocniczych, pomieszczenia administracyjno-socjalne oraz
w razie potrzeby place przyobicktowe o powierzchni niezbednej do zachowania bezpieczefistwa oséb oraz bezpieczefistwa
mienia i pracy.
* zabezpieczenie dojazdow

Dojazd do placu budowy odbywac si¢ bedzie po drogach publicznych i prywatnych.
Po zakoniczeniu robét nawierzchni¢ drég prywatnych nalezy doprowadzi¢ do stanu pierwotnego w uzgodnieniu
z wladcicielami. Jezeli w obrebie placu budowy transport odbywal si¢ bedzie po drogach tymczasowych technologicznych to

koszt wykonania i utrzymania tych drég Wykonawca powinien zawrze¢ w wartoéci calego zadania.
2.4. Wymagania dotyczace wykonania rob6ét budowlanych

Wymaga si¢c w trakcie realizacji zadania przyjecia rozwigzan w celu dostosowania do potrzeb wszystkich

uzytkownikéw, w tym zapewnienia dostepnosci dla oséb niepetnosprawnych.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA nr 1
ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwiazanych z wszystkimi czynnosciami
umozliwiajacymi i majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej oraz potozenia obiektow inzynierskich.
1.2. Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych
w pkt. 1.1. zwigzanych z wykonaniem zadania pn.: ,,Przebudowa drogi k. Bazana dz. nr ewid. 1028 w km 0+300-1+300
w miejscowosci Blazowa Dolna”.
1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwiazanych odtworzeniem trasy
1 punktéw wysokosciowych.

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych wehodza:
e  sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gtéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,
e uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
e wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),
e  wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e  zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob ulatwiajacy

odszukanie i ewentualne odtworzenie.

2. MATERIALY

Do utrwalenia punktéw gléwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dlugosci okoto 0,50 metra. Pale drewniane umieszczone poza granica robét ziemnych,
w sasiedztwie punktéw zalamania trasy, powinny mie¢ $rednice od 0,15 do 0,20 m i dlugos¢ od 1,5 do 1,7 m. Do
stabilizacji pozostalych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane srednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugosci okolo 0,30 m, a dla
punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i dhugosci od 0,04 do 0,05 m. ,,Swiadki”

powinny mie¢ dltugos¢ okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.

3. SPRZET
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowac nastgpujacy sprzet:
e  teodolity lub tachimetry,
e niwelatory,
e  dalmierze,
e tyczki,
e laty,
e tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowac uzyskanie

wymaganej dokladnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7). W oparciu
o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne
niezbedne do szczegblowego wytyczenia robdt. Prace pomiarowe powinny byé wykonane przez osoby posiadajace
odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji
projektowej sa zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane
przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inspektora nadzoru. Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawecy,
nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikéw pomiardéw przez Inspektora nadzoru. Punkty wierzcholkowe,
punkty gléwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposoéb wyrazny
ijednoznaczny charakterystyke i polozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez
Inspektora nadzoru. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie
trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce $wiadomie
lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robét, to zostang one odtworzone na
koszt Wykonawcy. Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji rob6t naleza do obowiazkéw
Wykonawcy.
5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przy uzyciu pali
drewnianych lub slupkéw betonowych, a takze dowiazane do punktéw pomocniczych, polozonych poza granica robot
ziemnych. Maksymalna odlegtos¢ pomiedzy punktami gléwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.
Maksymalna odleglo$¢ miedzy reperami roboczymi wzdluz trasy drogowej w terenie ptaskim powinna wynosi¢ 500 metréw,
natomiast w terenie falistym i gérskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji. Repery robocze
nalezy zalozy¢ poza granicami robét zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw towarzyszacych. Jako repery
robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich
punktéw, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych
w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora nadzoru. Rzedne reperéw roboczych nalezy
okreslaé z taka dokladnos$cia, aby $redni blad niwelacji po wyréwnaniu byl mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje
podwdijna w nawigzaniu do reperéw panistwowych. Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia,
zawierajace wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.
5.3. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykonaé w oparciu o dokumentacj¢ projektows oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji pafistwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej
w dokumentacji projektowej. O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gléwnych i w punktach posrednich
w odleglo$ci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metréw. Dopuszczalne
odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze by¢ wicksze niz 5 cm. Rzedne
niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z dokladnoscia do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w
dokumentacji projektowej. Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialéw wymienionych w pkt. 2. Usuniecie pali z
osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwcezas, gdy Wykonawca robét zastapi je odpowiednimi palami po obu stronach osi,
umieszczonych poza granica robot.
5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypéw i wykopdéw na powierzchni

terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupelnienia dla
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poprawnego przeprowadzenia robét i w miejscach zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru. Do wyznaczania krawedzi
nasypow i wykopow nalezy stosowac dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowaé w przypadku nasypow
o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow glebszych niz 1 metr. Odlegltosé¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy
dostosowa¢ do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglos¢ ta co najmniej powinna odpowiadac
odstepowi kolejnych przekrojéow poprzecznych. Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie

nasypow i wykopdw o ksztalcie zgodnym z dokumentacja projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wedlug ogélnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1-7) zgodnie z wymaganiami

podanymi w pkt. 5.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarows jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT
Odbiér robét zwiagzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicéw i dziennikéw pomiaréw

geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedklada Inspektorowi nadzoru.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 km wykonania robét obejmuje:
e  sprawdzenie wyznaczenia punktéw gltéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,
e uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
e wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,
e  wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
e  zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie ulatwiajace odszukanie

i ewentualne odtworzenie.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA nr 2
KARCZOWANIE ZAGAJNIKOW I ZAROSLI

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z karczowaniem zagajnikéw i zarosli.
1.2. Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych
w pkt. 1.1. zwigzanych z wykonaniem zadania pn.: ,,Przebudowa drogi k. Bazana dz. nr ewid. 1028 w km 0+300-1+300
w miejscowosci Blazowa Dolna”.
1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwiazanych z:
. karczowaniem zagajnikéw i zarosli,

e  oczyszczeniem terenu z pozostalodci po wykarczowaniu.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.
3. SPRZET
Do wykonywania robét zwigzanych z usunigciem drzew i krzewdw nalezy stosowac:
° pily mechaniczne,
e specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usunigcia z pasa drogowego,

. spycharki,
° koparki lub ciagniki ze specjalnym osprzetem do prowadzenia prac zwigzanych z wyrebem drzew,

° rebarki.

4. TRANSPORT

Materialy z karczowania (galezie, karping i dluzyce) nalezy przewozi¢ transportem samochodowym.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Karczowanie terenu zagajnik6éw i zarosli

Roboty zwiazane z karczowaniem zagajnikéw i zarosli obejmuja karczowanie i wywiezienie krzewéw poza teren
budowy na wskazane miejsce oraz oczyszczeniu terenu po wykarczowaniu.
Teren rekultywowany oraz miejsce prowadzonych roboét ziemnych powinien byé oczyszczony z rolinnosdci, nalezy
wykarczowaé pnie i usunaé korzenie tak, aby zawarto$¢ czesci organicznych w gruntach nie przekraczata 2% oraz aby czesci
roslinnosci nie znajdowaly si¢ na gtebokosci do 60 cm ponizej poziomu terenu.
Roslinnosé istniejaca w pasie robét, nie przeznaczona do usunigcia, powinna byé przez Wykonawce zabezpieczona przed
uszkodzeniem. Jezeli rodlinno$¢, ktéra ma by¢ zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona przez Wykonawece,
to powinna by¢ ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposéb zaakceptowany przez odpowiednie wladze.
5.2. Scinanie drzew

Roboty zwiazane ze $cinaniem drzew obejmuja wycigcie i wykarczowanie drzew, wywiezienie galezi i dtuzycy poza

teren budowy na wskazane miejsce oraz oczyszczeniu terenu po wycince.
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5.3. Karczowanie pni drzew

Roboty zwigzane z karczowaniem pni drzew obejmuja usunigcie pni i korzeni, wywiezienie karpiny poza teren
budowy na wskazane miejsce, zasypanie doléw po karczowaniu pni oraz oczyszczeniu terenu po karczowaniu tak, aby
zawarto$¢ czesci organicznych w gruntach nie przekraczala 2% oraz aby czesci roslinnosci nie znajdowaly si¢ na glebokosci
do 60 cm ponizej poziomu terenu.
Doly po wykarczowanych pniach nalezy wypelni¢ gruntem przydatnym do budowy nasypéw i zagesci¢, zgodnie
z wymaganiami zawartymi w ST ,,Roboty ziemne”.
Mtode drzewa i inne rosliny przewidziane do ponownego sadzenia powinny by¢ wykopane z duza ostroznoscia, w sposob
ktory nie spowoduje trwalych uszkodzen, a nastepnie zasadzone w odpowiednim gruncie.
Roslinnos¢ istniejaca w pasie roboét, nie przeznaczona do usunigcia, powinna by¢ przez Wykonawce zabezpieczona przed
uszkodzeniem. Jezeli rodlinnos¢, ktéra ma by¢ zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona przez Wykonawce, to
powinna by¢ ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposéb zaakceptowany przez odpowiednie wiadze.
5.4. Zniszczenie pozostatosci po usunigtej roslinnosci

Sposoéb zniszczenia pozostalosci po usunigtej roslinnosci powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST lub wskazaniami
Inspektora. Niedopuszczalne jest spalanie pozostalo$ci po usunictej roslinnosci w obrebie terenu robot jak i w jego
sasiedztwie. Dopuszcza si¢ przerobienie galezi na kore drzewna za pomocy specjalistycznego sprzetu w sposob
odpowiadajacy zaleceniom producenta sprzetu. Nieuzyteczne pozostalo$ci po przerdbce powinny byé usunicte przez
Wykonawece z terenu budowy.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzenie jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia roslinnosci, wykarczowania korzeni
i zasypania doléw. Zageszczenie gruntu wypelniajacego doly powinno spelnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w ST

»Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarows robét zwigzanych z karczowaniem zagajnikow i zarodli jest - 1 ha (hektar).

Jednostka obmiarows robét zwigzanych z oczyszczeniem terenu po wykarczowaniu jest - 1 m? (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie doléw po wykarczowanych pniach,

przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykarczowania 1 ha zagajnikéw i zarosli oraz oczyszczeniem 1 m? terenu po wykarczowaniu obejmuje:

e  wyciecie i wykarczowanie krzewow,

e  wykarczowanie pni i zasypanie dotéw,

o wywiezienie gatezi i karpiny poza teren budowy, wzglednie przerobienie na kore drzewna,

e  oczyszczenie i uporzadkowanie miejsca prowadzonych robét.

e  przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych zageszczenia gruntu wypetniajacego doly, wymaganych

w PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
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Przebudowa drogi k. Bazana dz. nr ewid. 1028
w km 0+300-1+300 w miejscowosci Btazowa Dolna

SPECYFIKACJA TECHNICZNA nr 3
ROBOTY ROZBIORKOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania iodbioru robot
rozbiérkowych.
1.2. Zakres stosowania ST
ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych
w pkt. 1.1. zwigzanych z wykonaniem zadania pn.: ,,Przebudowa drogi k. Bazana dz. nr ewid. 1028 w km 0+300-1+300
w miejscowosci Blazowa Dolna”.
1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z rozbidrka:
e  korytek scickowych betonowych grubosci 15 cm.
2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET
Do wykonania robét rozbiérkowych moze by¢ wykorzystany sprzet podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez
Inspektora nadzoru:
e ladowarki,
e samochody cigzarowe,
e  zrywarki,
e mloty pneumatyczne,
e  pily mechaniczne,
e  zestawy spawalnicze,
e  koparki,
e  Zurawie samochodowe.
4. TRANSPORT
Material z rozbiérki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
Roboty rozbiérkowe obejmuja usuni¢cie z terenu budowy wszystkich elementéw zgodnie z dokumentacja
projektowa, ST lub wskazanych przez Inspektora nadzoru. Roboty rozbiérkowe mozna wykonywaé¢ mechanicznie lub
recznie w sposob okreslony w ST lub przez Inspektora nadzoru. Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania
powinny by¢ usuwane bez powodowania zbednych uszkodzen. Uzyskane elementy Wykonawca powinien przewiez¢ na
miejsce okreslone w ST lub wskazane przez Inspektora nadzoru.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrola jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét rozbidrkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtérnego wykorzystania.
7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarows jest:

e 1 m (metr) korytka scickowego betonowego.
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8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje si¢ za wykonane jesli sa zgodne z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora nadzoru.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena rozebrania 1 m korytek sciekowych betonowych obejmuje:
e  roboty pomiarowe i przygotowawcze,
° oznakowanie robot,
e  rozebranie istniejacych $ciekdéw betonowych,
. zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiérki,
e  rozladunek wywiezionego materiatu z rozbiorki z posegregowaniem i ulozeniem w stosach,

e  wyréwnanie podloza i uporzadkowanie terenu rozbiorki.
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Przebudowa drogi k. Bazana dz. nr ewid. 1028
w km 0+300-1+300 w miejscowosci Btazowa Dolna

SPECYFIKACJA TECHNICZNA nr 4
ROBOTY ZIEMNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania iodbioru robot
zwiazanych z wykonywaniem robét ziemnych.
1.2. Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych
w pkt. 1.1. zwigzanych z wykonaniem zadania pn.: ,,Przebudowa drogi k. Bazana dz. nr ewid. 1028 w km 0+300-1+300
w miejscowosci Blazowa Dolna”.
1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonywaniem:

° robét ziemnych z transportem urobku samochodami, kat. gruntu ITI-IV — usunigcie humusu,

e  formowaniem nasypéw z ziemi dowozonej samochodami samowyladowczymi, kat. gruntu III-1V,

. zageszczaniem nasypow ubijakami mechanicznymi, kat. gruntu I-1V,

e  profilowaniem i zaggszczaniem podloza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni, w gruncie kategorii I-IV.

2. MATERIALY
Wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, zawiera PN-5-02205 Drogi samochodowe.

Roboty ziemne. Wymagania i badania. Stosowa¢ mieszanki traw spelniajace wymagania PN-R-65023 i PN-B-12074.

3. SPRZET

Wymagania dotyczace sprzetu zawiera PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

4. TRANSPORT

Wymagania dotyczace transportu zawiera PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

5. WYKONANIE ROBOT

Zasady wykonania robét zawiera PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Zasady kontroli jako$ci robét zawiera PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowsa jest
e  m? (metr kwadratowy) podioza,
e m’ (metr szeScienny) na podstawie obmiaru objetosci wykopu,
. m? (metr szescienny) na podstawie obmiaru objetosci gruntu wbudowanego przy zasypaniu wykopu i budowie nasypu.
8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST 1 wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli

wszystkie pomiaty i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? robét ziemnych zwigzanych z usuni¢ciem humusu:
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prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

wykonanie drég dojazdowych do miejsca robot na czas ich prowadzenia, a nastgpnie ich rozebranie,
odspojenie gruntu z zaladunkiem na $rodki transportowe i odwiezienie na odklad,

umieszczenie urobku w miejscu odktadu,

zhaldowanie urobku w celu rozprofilowania na skarpach nasypéw.

Cena wykonania 1 m? formowania i zaggszczania nasypéw lub zasypania wykopow z ziemi dowozonej samochodami

samowyladowczymi obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

wykonanie drég dojazdowych do miejsca robot na czas ich prowadzenia, a nastepnie ich rozebranie,
wyladowanie ziemi ze $rodkéw transportowych w miejscu wbudowania,

nadanie zlozonej ziemi okreslonej formy geometrycznej poprzez ulozenie warstwami grubosci do 30 cm,
zageszczenie warstw gruntu w nasypie ze zwilzeniem ich w miarg potrzeby,

profilowanie oraz obrobienie skarp i korony nasypu,

przeprowadzenie pomiaréw i badani laboratoryjnych, wymaganych w PN-S-02205 Drogi samochodowe

ziemne. Wymagania i badania.

Cena wykonania 1 m?® formowania nasypow z ziemi z odktadu obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

wykonanie drég dojazdowych do miejsca robot na czas ich prowadzenia, a nast¢pnie ich rozebranie,
przemieszczenie urobku z odktadu w miejsce wbudowania,

nadanie zlozonej ziemi okreslonej formy geometrycznej poprzez ulozenie warstwami grubosci do 30 cm,
zageszczenie warstw gruntu w nasypie ze zwilzeniem ich w miare potrzeby,

profilowanie oraz obrobienie skarp i korony nasypu,

przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w PN-S-02205 Drogi samochodowe

ziemne. Wymagania i badania.

Cena wykonania 1 m? profilowania i zageszczenia podloza obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

odspojenie nadmiaru gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,

profilowanie podloza,

zageszczenie podloza,

przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w PN-S-02205 Drogi samochodowe
ziemne. Wymagania i badania.

utrzymanie podfoza.

. Roboty

. Roboty

. Roboty
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Przebudowa drogi k. Bazana dz. nr ewid. 1028
w km 0+300-1+300 w miejscowosci Btazowa Dolna

SPECYFIKACJA TECHNICZNA nr 5
NAWIERZCHNIE ASFALTOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania iodbioru robot
zwiazanych z wykonywaniem warstw konstrukeji nawierzchni z betonu asfaltowego.
1.2. Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych
w pkt. 1.1. zwigzanych z wykonaniem zadania pn.: ,,Przebudowa drogi k. Bazana dz. nr ewid. 1028 w km 0+300-1+300
w miejscowosci Blazowa Dolna”.
1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonywaniem dla
kategorii ruchu KR 1:
e warstwy wiazacej z betonu asfaltowego grysowo-zwirowego o uziarnieniu 0/16 mm grubosci 4 cm,
e warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego grysowo-zwirowego o uziarnieniu 0/12,8 mm grubosci 3 cm,
e oczyszczenia i skropienia emulsja asfaltowa nawierzchni ulepszonej (bitum).
2. MATERIALY

Wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skltadowania, zawiera PN-EN 13108-1:2008 Mieszanki
mineralno-asfaltowe — Wymagania Cze$¢ 1: Beton asfaltowy. oraz dodatkowo PN-§-96025 Drogi samochodowe

i lotniskowe. Nawierzchnie asfaltowe. Wymagania.

3. SPRZET

Wymagania dotyczace sprzetu zawiera PN-EN 13108-1:2008 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Wymagania
Czes¢ 1: Beton asfaltowy. oraz dodatkowo PN-S-96025 Drogi samochodowe ilotniskowe. Nawierzchnie asfaltowe.
Wymagania.
4. TRANSPORT

Wymagania dotyczace transportu zawiera PN-EN 13108-1:2008 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Wymagania
Czes¢ 1: Beton asfaltowy. oraz dodatkowo PN-S-96025 Drogi samochodowe ilotniskowe. Nawierzchnie asfaltowe.
Wymagania.
5. WYKONANIE ROBOT

Zasady wykonania robo6t zawiera PN-EN 13108-1:2008 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Wymagania Czgs¢ 1:

Beton asfaltowy. oraz dodatkowo PN-5-96025 Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie asfaltowe. Wymagania.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Zasady kontroli jakosci roboét zawiera PN-EN 13108-1:2008 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Wymagania Cze$¢ 1:

Beton asfaltowy. oraz dodatkowo PN-S-96025 Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie asfaltowe. Wymagania.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarows jest:
e  m? (metr kwadratowy) warstwy Scieralnej, wiazacej,

e  m? (metr kwadratowy) oczyszczenia i skropienia warstwy ulepszonej.
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8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli

wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleranciji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena ulozenia 1 m? warstwy $cieralnej, wiazacej z betonu asfaltowego obejmuje:

e  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

° oznakowanie robot,

° dostarczenie i posmarowanie lepiszczem krawedzi urzadzen obcych i kraweznikdw,

e  dostarczenie materialéw do wyprodukowania mieszanki mineralno-asfaltowej,

e  wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej i jej transport na miejsce wbudowania,

e  rozlozenie i zageszczenie mieszanki mineralno-asfaltowe;j,

° obcigcie krawedzi i posmarowanie asfaltem,

e  przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w PN-EN 13108-1:2008 Mieszanki mineralno-
asfaltowe — Wymagania Cze$¢ 1: Beton asfaltowy. oraz dodatkowo PN-S-96025 Drogi samochodowe i lotniskowe.

Nawierzchnie asfaltowe. Wymagania.
e  utrzymanie warstwy.

Cena oczyszczenia 1 m? warstwy ulepszonej obejmuje:

e roboty przygotowawcze,

. oznakowanie robot,

e mechaniczne oczyszczenie powierzchni podtoza

e  reczne oczyszczenie warstw w miejscach niedostgpnych dla urzadzefi mechanicznych oraz odspojenie stwardniatych
zanieczyszczen

Cena skropienia 1 m? warstwy ulepszonej obejmuje:

e  roboty przygotowawcze,
o oznakowanie robot,
e  dostarczenie lepiszcza i napelnienie nim skrapiarek,

e  podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,

. skropienie powierzchni podtoza lepiszczem,
e  posmarowanie lepiszczem krawedzi urzadzen obceych i kraweznikéw,
®  utrzymanie warstwy.
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w km 0+300-1+300 w miejscowosci Btazowa Dolna

SPECYFIKACJA TECHNICZNA nr 6
PODBUDOWY Z KRUSZYW STABILIZOWANYCH MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania iodbioru robot
zwiazanych wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie.
1.2. Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych
w pkt. 1.1. zwigzanych z wykonaniem zadania pn.: ,,Przebudowa drogi k. Bazana dz. nr ewid. 1028 w km 0+300-1+300
w miejscowosci Blazowa Dolna”.
1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwiagzanych z wykonywaniem dla
kategorii ruchu KR 1:
e  warstwy dolnej podbudowy konstrukeji jezdni z thucznia kamiennego o uziarnieniu 20/63 mm grubosci 10 cm,
e warstwy gérnej podbudowy konstrukeji jezdni z mieszanki kamienia famanego o uziarnieniu 5/32 mm grubosci 5 cm,
e warstwy wyréwnawczej z kruszywa tfamanego o uziarnieniu 0/63 mm, srednia grubo$é warstwy po zageszczeniu 10 cm,

e  nawierzchni na poboczach i zjazdach z mieszanki kamienia famanego o uziarnieniu 0/31,5 mm grubosci 7 cm,

2. MATERIALY
Wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania, zawiera PN-S-06102 — Drogi samochodowe.

Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie.

3. SPRZET
Wymagania dotyczace sprzetu zawiera PN-8-06102 — Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych

mechanicznie.

4. TRANSPORT
Wymagania dotyczace transportu zawiera PN-S-06102— Drogi samochodowe. Podbudowy =z kruszyw

stabilizowanych mechanicznie.

5. WYKONANIE ROBOT
Zasady wykonania rob6t zawiera PN-S-06102 — Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych

mechanicznie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Zasady kontroli jakosci robot zawiera PN-S-06102 — Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych

mechanicznie.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarows jest:
e m? (metr kwadratowy) wykonanych warstw,

e m’ (metr szeScienny) warstwy wyrownawcze;.
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8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli

wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleranciji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 m? warstwy obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,

dostarczenie materiatow,

przygotowanie podloza,

ulozenie i wyréwnanie warstwy do wymaganego profilu,

zageszczenie wyprofilowanej warstwy,

przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w PN-S-06102 — Drogi samochodowe. Podbudowy

z kruszyw stabilizowanych mechanicznie.

utrzymanie warstwy.

Cena wykonania 1 m?® warstwy wyréwnawczej obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,

dostarczenie materiatow,

przygotowanie podloza,

ulozenie i wyréwnanie warstwy do wymaganego profilu,

zageszczenie wyprofilowanej warstwy,

przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w PN-S-06102 — Drogi samochodowe. Podbudowy

z kruszyw stabilizowanych mechanicznie.

utrzymanie warstwy.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA nr 7
ROWY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych renowacja rowow.
1.2. Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych
w pkt. 1.1. zwigzanych z wykonaniem zadania pn.: ,,Przebudowa drogi k. Bazana dz. nr ewid. 1028 w km 0+300-1+300
w miejscowosci Btazowa Dolna”.
1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z wykonywaniem

oczyszczenia rowow z namutu grubosci do 20 cm z wyprofilowaniem skarp.

2. MATERIALY
Wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, zawiera PN-§-002204 Drogi samochodowe.

Odwodnienie drog.

3. SPRZET
Wymagania dotyczace sprzetu zawiera PN-5-002204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drég.

4. TRANSPORT
Wymagania dotyczace transportu zawiera PN-S-002204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog.

5. WYKONANIE ROBOT
Zasady wykonania rob6t zawiera PN-S-002204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drég,.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Zasady kontroli jakos$ci robot zawiera PN-S-002204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drég.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarows jest m (metr) oczyszczonego rowu.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane jesli sa zgodne z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora nadzoru.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m oczyszczenia rowu obejmuje:

e  roboty pomiarowe i przygotowawcze,
. oznakowanie robot,
®  oczyszczenie rowu,

. poglebianie i profilowanie rowu i skarp,

e Scigcie trawy i krzakdw,

. odwiezienie urobku,

e roboty wykonczeniowe,

e  przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w PN-5-002204 Drogi samochodowe. Odwodnienie

drog.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA nr 8
WYKONANIE ODWODNIENIA LINIOWEGO Z RUSZTEM ZELIWNYM

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania iodbioru robot
zwiazanych wykonywaniem odwodnienia liniowego z rusztem zeliwnym.
1.2. Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych
w pkt. 1.1. zwigzanych z wykonaniem zadania pn.: ,,Przebudowa drogi k. Bazana dz. nr ewid. 1028 w km 0+300-1+300
w miejscowosci Blazowa Dolna”.
1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem
odwodnienia liniowego, korytka polimerobetonowe z rusztem zeliwnym klasy D400 o szeroko$ci wewnetrznej min. 15 cm

i wysokosci min. 20 cm, ukladanego na warstwie betonu klasy C12/15 grubosci 10 cm.

2. MATERIALY
2.1. Odwodnienie liniowe
W celu wykonania odwodnienia liniowego nalezy stosowac korytka polimerobetonowe z rusztem zeliwnym dla
klasy obciazenia D400, minimalna szeroko$¢ korytka w §wietle 15 cm, minimalna wysoko$¢ korytka 20 cm.
2.2. Materiat na fawe
Do wykonania tawy pod odwodnienie liniowe nalezy stosowaé beton klasy C12/15, spelniajacy wymagania normy

PN-EN 206-1:2003.

3. SPRZET
Wykonawca przystegpujacy do wykonania umocnienia powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania
Z nastepujacego sprzetu:
e  betoniarek,
e  ubijakéw o recznym prowadzeniu,

e  plyt ubijajacych.

4. TRANSPORT
4.1. Transport elementow
Elementy prefabrykowane mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je

przed uszkodzeniami.

5. WYKONANIE ROBOT

Elementami prefabrykowanymi stosowanymi do wykonania odwodnienia liniowego sa korytka polimerobetonowe z
rusztem zeliwnym wg katalogu producenta. Podloze, na ktérym uktadane beda elementy odwodnienia, powinno byé
zageszezone do wskaznika I 2 1,0. Na przygotowanym podtozu nalezy utozy¢ tawe z betonu klasy C12/16 grubosci 10 cm
po zageszczeniu i zagesci¢ do wskaznika I 2 1,0. Elementy odwodnienia nalezy uktadac z zachowaniem spadku podtuznego
i rzednych Scieku zgodnie z dokumentacja projektowa lub ST. Goérna powierzchnia rusztu powinna by¢ dostosowana do

nawierzchni bitumicznej jezdni.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrola polega na sprawdzeniu:
e  wskaznika zaggeszczenia gruntu w korycie - zgodnego z pkt. 5,
e  szerokosci dna koryta - dopuszczalna odchytka + 2 cm,
e odchylenia linii odwodnienia w planie od linii projektowanej - na 100 m dopuszczalne £ 1 cm,

e  réwnosci gornej powierzchni rusztu odwodnienia - na 100 m dopuszczalny prze§wit mierzony tata 2 m - 1 cm,

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarows ulozonego odwodnienia liniowego jest - 1 m (metr).

8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli

wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 m ulozonego odwodnienia liniowego obejmuje:
e  roboty pomiarowe i przygotowawcze,
e wykonanie koryta,
e  dostarczenie i wbudowanie materiatow,
e ulozenie i zageszczenie podloza z betonu,
e ulozenie korytek z zachowaniem rzednych,
e uporzadkowanie terenu,

e  przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.
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